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4.1.3.1 Paramétrage . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 67
4.1.3.2 Données . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 67
4.1.3.3 Métriques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68

4.1.3.3.1 Amplitude . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68
4.1.3.3.2 Phase . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68
4.1.3.3.3 Tri des projections coniques . . . . . . . . . . . . . 68

4.1.4 Résultats . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 69
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γ Angle entre le rayon passant par l’isocentre et un rayon donné . . . . . . . . . . . . . 34
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cossq Fonction de sélection en forme de cosinus carré . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 87
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